DELO NA DALJAVO
V preteklem tednu si se posvetil učenju programiranja. Če si nalogo dobro opravil boš z lahkoto rešil naslednji nalogi. Nalogi mi pošlji v pregled.
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Robot je pri raziskovanju Lune zavil v podzemni Iabirinti. Za premikanje v temi bo moral uporabiti svoje senzorje. Ge robot pride na
oznageno polje naj se premakne eno vrstico vislje, nato pa nadaljuje Naravnost. Za to potrebujes kocko za pogojni stavek.

Naloga ima dva testa, pri obeh pa se robot mora desno premakniti devetkrat.
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Robot je zopet naletel na razmetano vesoljsko opremo. Uporabi robotove senzorje, da pospravi vse pakete na oznacena polia.

Zadnii paket je devet polj pred robotom, odioz

kot tudi pogoine stavke.

a pa S0 najvet tri polja nad paketi. Na tej stopnji potrebujes tako gnezdene zanke
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